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Ce projet en développement vise a automatiser la surveillance des captures de sébaste a laide de '|A. Un systeme embarqué détecte, segmente, classe et mesure
les poissons. Pour pallier 'absence de données annotées, des images synthétiques ont été générées afin d'ajuster le modele pré-entrainé YOLOW12. Testé en
conditions réelles, ce modele atteint 93,5% de précision. La méthode est adaptable a d'autres especes ou contextes, confirmant son potentiel d'application concrete.

Contexte Objectif

Lindustrie de la péche est confrontée a plusieurs défis environnementaux et opérationnels : Développer un systeme automatisé alliant 1A et vision par
, L L ordinateur pour surveiller les captures de sébaste et
® [ e renforcement des réglementations impose un suivi rigoureux des captures. : ; . :
assister lobservation humaine.

® [ es captures accessoires restant fréquentes, menacgant des especes non ciblées.
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Surveiller les individus capturés lors de la prise de Segmenter chaque individu, isoler sa silhouette et Mesurer les individus pour estimer 'age, le poids, et

péche a l'aide du modele YOLOW12. faciliter I'étape suivante. déeterminer si la capture est appropriée ou précoce.
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Données synthéthiques Résultats preliminaires

Le sébaste est une espece peu représentée dans les ensembles de données habituels, ce qui Le systeme est en phase de développement.

complique l'entrainement des modeles de segmentation. Les premiers tests montrent des performances
prometteuses :

Pour éviter 'annotation manuelle de milliers d'images, nous avons généré des données
synthétiques a partir dimages extraites de vidéos.

Cette approche permet de contourner la rareté des données tout en accélérant le Les modeles de segmentation atteignent une
developpement du systeme. précision de 93,5 % sur les données réelles.

Le module de mesure affiche une erreur
moyenne de +1.5 cm, ce qui est significatif :
le sébaste croit d’environ 0.5 cm par an.

Le systeme complet traite jusqu’a 8 images par
seconde, une vitesse compatible avec une
exécution proche du temps réel.

Prochaines étapes

La génération de données synthétiques sest imposée comme une étape clé du projet, et une méthode prometteuse pour dautres contextes.
La poursuite des travaux se décline sur plusieurs axes:

® Améliorer la précision du modele.

® Ajouter la geolocalisation. .
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® Poursuivre l'expérimentation en conditions réelles.
® Adapter la méthode a d'autres especes ou contextes visuels.

LlA embarquée pour une péche plus
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